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— Montaje sobre placa:
Posicién de las conexiones segun ISO 4401

— Se puede emplear también como version de 3 vias

— Lavalvula y la electrénica de mando integrada son ajustadas
y ensayadas en fabrica

— Circuito optimizado de regulacién de la valvula

— Elevada sensibilidad de reaccidn, histéresis y deriva de pun-
to nulo muy reducidas

— Alimentacién y retorno de aceite de mando suministrable en
forma interna o externa

— Camara de presion del casquillo de mando con juntas de
cierre, no hay desgaste de anillos téricos
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Datos para el pedido

4WSES3E 16 | RS 29620/03.12

4AWSE3E| 16 —2X

/ k31| |+

Servovalvula

de 3 etapas
Tamafio nominal
TN16 =16

Simbolo de corredera de mando "
A B

(@] (¢ =V
—o
()|( / =Vi
Posicion de la corredera de mando sin tension
No definida = sin denom.
100% P ->A/B->T =P
Caudal nominal 2
105 I/min =100
150 I/min =150
200 I/min =200
260 I/min =300
Solapamiento de corredera de mando
0 a 0,5 % positivo =D
0 a 0,5 % negativo =E
Serie 20 hasta 29 =2X
(20 hasta 29: Medidas invariadas de montaje y de conexion)

)
<
)
P

—

Material de juntas 4
Juntas FKM
Juntas NBR

) Simbolos de corredera de mando
para simbolo de corredera de mando V

P = ALy max B = T:Qy max
P = Bl qy g A= T qyma
para simbolo de corredera de mando V1
P = Al Qy max B-T.q,/2
P-B:q,/2 A= T:qymax

2) Caudal nominal
El caudal nominal se refiere al 100 % de la senal de valor

nominal para 70 bar de diferencia de presién sobre la valvu-

la (35 bar por canto de mando). La diferencia de presion de
la vélvula se debe considerar como magnitud de referencia.
Valores diferentes provocan una variacion del caudal.
Se debe considerar una posible tolerancia de caudal
nominal de 10 % y un efecto de saturacion (ver funcion
caudal-senal en pagina 8).

%) Solapamiento de la corredera de mando
El solapamiento de la corredera de mando en % se refiere
a la carrera nominal de la corredera de mando.
(Oftros solapamientos de corredera de mando a pedido.)

Simbolo

Otros datos en
texto explicito

Interfase electrénica valor

nominal/ real

Al = 0aioV

Ci= 0a10mA

F1* = 4a20mA
Conexion eléctrica

K31 = 6+PE

Sin conector

Tension de alimentacion
15= +15V
24 = +24 V

Ver pagina 6

Nivel de presion ©
7= 210 bar
9= 315 bar

Caudal de mando

XY = Alimentacidn de aceite de mando externa,
retorno de aceite de mando externo

XT = Alimentacion de aceite de mando externa,
retorno de aceite de mando interno

PY = Alimentacion de aceite de mando interna,
retorno de aceite de mando externo

PT = Alimentacion de aceite de mando interna,
retorno de aceite de mando interno

* Sdélo con +24 V de tensién de alimentacion

4) Material de juntas

Ver avisos en pagina 5

5 Aceite de mando

Se debe procurar en lo posible presion de pilotaje constan-
te. Por ello a menudo es conveniente un pilotaje externo
a través de la conexion X.

6) Rango de presion de entrada

Se debe tener en cuenta una presion del sistema lo mas
constante posible. Presién de mando minima > 10 bar.
Hasta un presiéon de mando de 210 bar se debe seleccio-
nar el nivel de presion 7. A partir de una presién de mando
de 210 bar se debe seleccionar el nivel de presion 9.
Respecto a la dinamica, se debe considerar la depen-
dencia de la respuesta en frecuencia dentro del rango de
presiéon admisible.

Para una presion de entrada > 40 bar, la presién de mando
no debe ser inferior al 60 % de la primera, ya que en ese
caso las fuerzas debidas al flujo sobre la corredera de man-
do de la 3ra. etapa reducen la capacidad de regulacion.
Con una presién de entrada < 40 bar es ventajoso en cada
caso trabajar con una presion de mando a través de la
conexién X (alimentacion externa).
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Funcionamiento, corte

Hydraulics | Bosch Rexroth AG 3/14

Las valvulas del tipo 4WSE3E 16 son servovalvulas direccio-
nales de 3 etapas accionadas eléctricamente. Se emplean
principalmente para regulaciones de posicion, fuerza o pre-
sién y velocidad.

Estas valvulas constan de una valvula piloto de 2 etapas del
tipo 4WS2EM 6 (1), una etapa principal con una corredera de
mando en un casquillo (2), un captador de posicion inducti-
vo (3) y la electronica de mando integrada (4).

La valvula de pilotaje (1) se compone de un convertidor elec-
tromecanico (motor de torque), un amplificador hidraulico
(principio tobera-placa deflectora) y una corredera de mando
en un casquillo, la cual esta vinculada con el motor de torque
mediante una retrosefial de posicion mecanica.

Mediante una sefial eléctrica de entrada en la bobina del mo-
tor de torque se genera una fuerza sobre el inducido por me-
dio de un iman permanente, que en combinacion con el tubo
flexible provoca un torque. Con ello la placa deflectora unida
por un perno con el tubo flexible se desplaza de la posicion
media entre ambas toberas de regulacién y se establece una
diferencia de presion sobre las caras frontales de la correde-
ra de mando. Esta diferencia de presién provoca un cam-

bio de posicidn de la corredera de mando, con la cual la co-
nexion de presion se vincula con una conexion de consumi-
dor y simultdneamente la otra conexién de consumidor con la
conexién de retorno.

La corredera de mando esta conectada por medio de un re-
sorte de flexion (retrosefal de posicion mecanica) con la pla-
ca deflectora o el motor de torque.

El cambio de posicion de la corredera de mando se efec-
tua hasta que el torque del retorno debido al resorte de fle-
xién y el torque electromagnético del motor de torque lleven
a cero a la posicion de la tobera-placa deflectora y a la dife-
rencia de presion en el sistema tobera-placa deflectora.

La carrera de la corredera de mando y con ello el caudal de
la valvula de pilotaje se regula por ello en forma proporcional
a la sefial eléctrica de entrada (ver catalogo 29564).

En la etapa principal la corredera principal (2) es accionada
por la valvula de pilotaje y su posicion es detectada por un
captador de posicién inductivo (3). La sefal del captador de
posicién se compara con el valor nominal mediante la elec-
trénica de mando integrada (4). Una eventual desviacion es
amplificada eléctricamente y se la suministra a la valvula de
pilotaje como sefal de mando. La valvula de pilotaje se des-
plaza y el pistdn principal se reposiciona.

La carrera de la corredera de mando principal y con ello el
caudal de la servovalvula se regula en forma proporcional al
valor nominal. Hay que tener en cuenta, que el caudal depen-
de de la caida de presion sobre la valvula.

El punto nulo de valvula se puede ajustar por medio de un
potencidmetro accesible desde afuera.

Las valvulas se proveen calibradas de fabrica con un ajuste
béasico Dither con la frecuencia constante de 400 Hz.

&~ ;Aviso!

Las modificaciones del punto nulo y/o amplitud Dither
pueden ocasionar dafos al sistema y deben ser realiza-
das solo por personal capacitado.

\
\ K8~ Amplitud Dither

6~ No se debe modificar la sensibilidad de la etapa principal!

[F€~ Punto nulo de la etapa principal, posibilidad de variacién maxima +5 %

Tornillo de cierre Pg7

La valvula piloto sélo puede ser mantenida por nuestros ope-
rarios. Una excepcion a esto es el reemplazo del elemento fil-
trante — ver catalogo 29564.
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Datos técnicos (jconsultenos en caso de utilizar el equipo fuera de los valores indicados!)

generales

Masa

kg

9,5

Posiciéon de montaje

A eleccion, cuando esté garantizado que el pilotaje al
arrancar el sistema se alimenta con suficiente presion
(= 10 bar)! Con alimentacién de presion insuficiente

la corredera de la servovalvula se puede ubicar en
cualquier posicién. Puede ocurrir que el canal P se
vincule con el consumidor retardandose el aumento de
presion. Esto se puede evitar mediante una alimenta-
cion de presion externa a través de la conexion X.

Rango de temperatura de almacenamiento °C

-20 hasta +80

Rango de temperatura ambiente

°C

-20 hasta +60

hidraulicos (medidos con HLP 32, §, ;. =40 °C £ 5 °C)

Presion Etapa de pilotaje,
de servicio alimentacion de

maxima aceite de mando X bar | 10 2210 0 10 a 315 (ver pagina 2, rango de presion)
Valvula principal, Alimentacién de aceite
conexion P, A, B de mando interna bar | 315
Valvula principal, Alimentacién de aceite
conexion P, A, B de mando externa bar | 350
Presién Etapa de pilotaje,
de retorno  conexién X bar | Picos de presidon admisibles < 100, estaticos < 10
maxima Retorno de aceite de
Valvula principal, mando interno bar | Picos de presion admisibles < 100, estaticos < 10
conexion T Retorno de aceite de
mando externo bar | 250
Caudal nulo Ver pagina 9 (curvas caracteristicas)
Caudal nominal g, +10 % para Ap = 70 bar I/min | 105, 150, 200, 260
Fluido hidraulico Ver tabla pagina 5
Rango de temperatura del fluido hidraulico °C | —20 a +80; preferentemente +40 a +50
Rango de viscosidad mm?/s | 15 a 380; preferentemente 30 a 45
Grado de ensuciamiento maximo admisible del Valvula piloto | Clase 18/16/13 1)
fluido clase de pureza segun ISO 4406 (c) Etapa principal | Clase 20/18/15 1
Histéresis % | <0,10
Margen de inversién % | 0,05
Sensibilidad de respuesta % | <0,05
Amplificacion de presion > 90 % de p, 2 para 1 % variacion de corredera de
mando (del punto nulo hidraulico)
Desplazamiento ~ Temperatura del fluido hidraulico % /10K |<0,3
del punto nulo por - Temperatura ambiente %/10K|<0,3
variacion de: — —
Presién de servicio % /100 bar | <0,3
Presion de retorno 0 a10 % de p, %/ 100 bar | < 0,3

) En los sistemas hidraulicos se deben mantener las clases de pureza indicadas para los componentes. Un filtrado efectivo
evita disfunciones y aumenta simultdneamente la vida util de los componentes.
Para seleccionar los filtros ver www.boschrexroth.com/filter

2 p, = presién de entrada/presion de servicio

[F& jAviso!

Ver datos de ensayo de simulacion de medioambiente para los sectores EMV (compatibilidad electromagnética), solicitacio-
nes climaticas y mecanicas en el catalogo 29620-U.
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Datos técnicos (jconsultenos en caso de utilizar el equipo fuera de los valores indicados!)

Fuchs Hydrotherm 46M
Petrofer Ultra Safe 620

Fluido hidraulico Clasificacion Materiales de junta Normas
adecuados

Aceites minerales e hidrocarburos compatibles HL, HLP NBR, FKM DIN 51524

Dificilmente inflamable - acuoso HFC NBR ISO 12922

gun consulta!

de mantenimiento, etc.)!

K&~ Avisos importantes sobre fluidos hidraulicos!

— Mas informaciones e indicaciones para la utilizacion
de otros fluidos hidraulicos, ver catalogo 90220 o se-

- iEs posible que haya restricciones para datos técnicos de
valvula (temperatura, rango de presion, vida util, intervalos

Dificilmente inflamable — acuoso:

iDiferencia de presién maxima por cada canto de man-
do 210 bar, sino elevada erosién por cavitacion!
Pretension del tanque < 1 bar 0 > 20 % de la diferencia
de presion del canto a tanque. jLos picos de presién no
deben exceder las presiones de servicio maximas!

Temperatura maxima del fluido 60 °C
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Datos técnicos (jconsultenos en caso de utilizar el equipo fuera de los valores indicados!)

eléctricos

Tipo de proteccion segin EN 60529

IP 65 con conector montado y enclavado

Tipo de senal Analdgica
Interfase electrénica A1 C1 F1
Pin
A +150 mA para £15 V
< P <200 mA para 24 V
Consumo de corrien- B <200 mA para 24 V
te en el conector D
= 0a 0,05 mA 0az+10mA 4a20mA
Conexionado del enchufe Pin Tension de alimentacion 15 Tension de alimentacion 24
Interfase Al C1 Al C1 F1
» . » A +15VCC +24 VCC
Tension de alimentacién
B -15VCC 0VCC
MO C | 0VCC/referencia para pins A, B No asignado
Entrada de valor nomi- D OazxioV 0a+x10mA OaxioV Oa+xi0OmA 4220 mA
nal diferencial E | R >100kQ R,=100Q | R,>100kQ | R =100Q R,=100Q
Valor real
Referegzigzog +24 V - 0a+10V 0 aCi10 mA 0a+10V 0 aCt10 mA 4 5(1:20 mA
| B arga 3 arga arga
Referencia con +15 V Ri 1kQ max. 1 kQ I?' 1kQ max. 1 kQ max. 500 Q
es pin C
Proteccion a tierra PE Conectada con la carcasa de valvula

= El apantallado debe conectarse en un solo lado en el mando!

+24 VCC /18 V a 35 V; rectificador de puente completo con condensador de aplanamiento

Tension de +15 V +3 %, ondulacion residual < 1 %
alimentacion:

2200 yF =1, =230 mA
Valor nominal: A1, C1:

Potencial de referencia en E y valor nominal positivo en D origina caudalde P - Ay B — T.
Potencial de referencia en E y valor nominal negativo en D origina caudalde P - By A - T.

F1:

Potencial de referencia en E y sefial de 12 a 20 mA en D origina caudalde P - Ay B — T.
Potencial de referencia en E y sefial de 12 a 4 mA en D origina caudalde P - By A — T.

Valor real / salida La sefal de tension / corriente es proporcional a la carrera de la corredera de mando y de igual sig-
de medicion no que valor nominal.

Cable de conexion:  Proposicién: — hasta 25 m de longitud de cable: Tipo LiYCY 7 x 0,75 mm?
- hasta 50 m de longitud de cable: Tipo LiYCY 7 x 1,0 mm?
Apantallar sélo del lado de alimentacién sobre L.

Aviso: Las senales eléctricas aplicadas a una electronica de valvula (por ej. valor real) no deben ser
empleadas para la conmutacion de funciones relevantes de seguridad de la maquina!
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Esquema en bloques de la electronica integrada (OBE)

Interfase Electrénica integrada (OBE) Valvula
i Generador Dither |
= E—l I Servovalvula
| = Amplitud") i\ L
Entrada de valor nominal diferencial )95[)—U(| Regulador \Egulador de corriente  Etapa final
E
| - u N
I

+10Vo+x10mAo4a20mA )Cf 1] |
|
|
I
|
l

Oscilador I Captador de posicion
N $
Valor real £10 V/ 10 mA | t
(salida de medicion F tiene potencial '
positivo contra L para caudal P — A) ! Demodulador ’ I
Fi[u( ~ O
Valor real 4 a 20 mA )—(5— U B I
(salida de medicion F mayor que 12 mA |
contra L para caudal P — A) ! J_—'J‘I
Tension de alimentacion A| Pum(,’ m,JIO eta- |
pa principal 2 .
| #15v | 2av 3_5& |
A +15v | 18VassV B%— |
B | -15V oV I i
C| LMo ne.

1)2)

[F&" Las modificaciones del punto nulo y/o amplitud Dither pueden ocasionar dafios al sistema y deben ser realizadas
solo por personal capacitado.
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Curvas caracteristicas (medidas con HLP46, t’rm =40°Cx5°C)

4WSES3E 16 | RS 29620/03.12

Funcion caudal-carga (tolerancia +10 %) para 100 % sefal valor nominal

1000

700

500

400

w A

—
]

300

200

\
\

150

\

"

AN

100

\

\\
\
\

\

AN

—

/'
///
L
/

Caudal nominal
1= 100 I/min

Caudal en I/min -

2= 150 1/min

70

3= 200 I/min

50

4 = 300 l/min

40

AN

30

20

10

15 20 30 50

70

100 200

Diferencia de presion de vélvula en bar —

300

Ap = Diferencia de presion de valvula (presion de entrada p, menos presion de carga p, menos presion de

retorno py)

Area de tolerancia de la funcion caudal-seinal para diferencia de presion de valvula constante

Canto de suma Ap,, = 70 bar

110
1 —
00 P—>AB—>T
80 /
c
o
S 60—
35
S
40 -
20 Area de
-100 -80 -60 -40 -20 -5 \_ folerancia
| | | | |
' T 1 | T
Curva de 5 20 40 60 80 100
caudal tipica —20 Valor nominal* en % —
40
— 60
80
P — B;A —> T|-100
110

Canto individual Ap,, = 35 bar (tolerancia 5 %)

110
100 —
X 80—
c
o
S 60—
35
S
40
20 —
00 -80 -60 -40 -20 -5
| | | [
| | | | |
5 20 40 60 80 100
— 20 valor nominal* en % —
y — 40
VY
Y/ 60
/pP—>B
’ A—>T———[ 80
7
—100
110

* Para interfase F1 corresponde el eje de valor nominal negativo 4 a 12 mA, el eje de valor nominal positivo 12 a 20 mA
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Curvas caracteristicas (medidas con HLP32, §, ;. =40 °C + 5 °C)

Curva caracteristica sefal-presion

90 1001 7> Medida para
80 presion de servicio 280 bar
60—
40
To 20
X 5 4 -3 -2 -
% . . . | | |
. 2;1 2 -3 -4 -5
Qo -
SIS -40
60
- -80
-90
100
Uc .
en % —
UEIN

Caudal nulo total con solapamiento "D" (valvula de pilotaje y etapa principal)
Tolerancia +20 %

5
4 — 4 ;
- 3 1= 100 I/min
2 2= 150 I/min
///////// 3= 200 Imi
= min
"
= /
o N —
3 15 e —
S T == T
// L+
—— L+
//
L1
14—t
0.8
S B8 8 R 8 8¢g 5 & & 88
Diferencia de presion de valvula en bar —
, . . Pp
Vélvula piloto L1 I/min < *0,5
70 bar
Caudal nulo
Datos validos para
solapamiento "E" P
Vélvula completa I/min < —F _ .0,015+
pieta Qv 70 bar Fnom
Qynom  Caudal nominal (valvula completa) en I/min Ap Diferencia de presion de valvula en bar

105, 150, 200, 260 q, 100, 150, 200, 300 I/min
Pe Presion de servicio en bar
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Curvas caracteristicas (medidas con HLP32, §, ;. =40 °C + 5 °C)

Funcion de transferencia — medida con nivel de presién 210 bar
; 100 / 7 \ Presion de pilotaje
°C 90 I: 2 / \‘ \\ 40 bar
o 80 - / - \ — — . 70bar
2 1 I; // \ \ -x =+ 140 bar
E L
g 8p—r i/ ) \ —-— 210 bar
o 50 I/ (1
o/ AN
s | L)/ I\
& with —
o 10 /'Il \'- \ \
qt.) Lk IR \ \
8 \‘_ \

0o 5 10 15 20 0 5 10 15 20
Tiempo en ms —

Respuesta de frecuencia para p, = 210 bar — medidas con nivel de presién 210 bar

5 ] & Senal de valor nominal
T - D75 I - +1 %
2, ) LS S 5%
s 5 N R © 425 %

« ) Kke) _—— X ()
3 0 N ,/yf’i . & —-= +100%
= 7 D
= DU XN S
S 15 . £ -135
(0] /] / 4 \
° 20 | £ 90
N = K g . -
8 / ,/ \ N
—_— - s - s N\ —
s -25 S 45
o ”______.4* \‘ A
-30

10 20 30 50 100 200 300 500 700

Frecuencia en Hz —

Dependencia de la frecuencia para —90° de la presion de pilotaje — medida con nivel de presién 210 bar

TO 100 \ T Presién de pilotaje
E 80 A 40 bar
@ \ s \

£ & AN — — 70 bar
g ol == == 140 bar
c \ | . \

S 40 NN —-.— 210bar
ho] . * . '.\

5 2 ~ e T P~

é_ ) :: /'

< 0 20 40 60 80 100 120 140 160

Frecuencia para -90° en Hz —



RS 29620/03.12 | 4WSE3E 16

Hydraulics | Bosch Rexroth AG

Curvas caracteristicas (medidas con HLP32, §, ;. =40 °C + 5 °C)

11/14

Funcion de transferencia — medida con nivel de presion 315 bar

1+ 100
X 90
5
> 80
é 70
5 60
©
© 50
()
B 40
S 30
3 2
]
o 10
@
O

0

:"'..' / l‘-‘ \ \
Hay T\
EAH Fo\
1] {HIA\
F1/ | '-_\ \
L7 AN
5 10 15 20 0 5 10 15 20

Tiempo en ms —

Respuesta de frecuencia para p, = 315 bar — medidas con nivel de presién 315 bar

Relacién de amplitud en dB —

& Angulo de fase en °

5
0 ~Had] vz
-3 \ \\ T 4 /4
-5 \ g ‘l
\ \x 4:~X
-10 \ > A
vl NAT [T
15 St Y. AN
/ . \ ..4 “
-20 [ AN N
/ A |\ \
-25 1A - N N
=30
10 20 30 50 100 200 300 500 700

Frecuencia en Hz —

Presion de pilotaje

40 bar
70 bar
140 bar
210 bar
315 bar

Sefal de valor nominal

1 %
5%
25 %
+100 %

Dependencia de la frecuencia para —90° de la presion de pilotaje — medida con nivel de presion 315 bar

, 100
N
< 80
(0]
S 60
o
S 40
()
©
- 20
2
o
E

\ \\ :'. \‘

Presion de pilotaje

(W
AN

\ 3

N
N
\\

-~
ey

</

4o TS

- e

“»

.
.

20

40 60

80 100 12

0 140 160 180 200

Frecuencia para —90° en Hz —

40 bar
70 bar
140 bar
210 bar
315 bar

La senal de salida corresponde a carrera de corredera de mando sin caudal
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Dimensiones: Tipo 4WSE3E 16 (medidas en mm)
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© 0o ~NOoOO»;

4 3 5 2 8

14

12

Placa de caracteristicas — Valvula completa
Placa de caracteristicas — Valvula de piloto
Conector segun EN 175201-804,

pedido por separado, ver pagina 13
Espacio necesario para retirar el conector,
tener en cuenta cable de conexion!

Cable de PVC no resistente al contacto con fluido HFD-R
Espiga de fijacion (2 unidades) G1y G2
Placa cobertora (sélo para el transporte)
Valvula piloto (2 etapas)

Etapa principal (3ra. etapa)

Tornillos cilindricos
(incluidos en el suministro)

10
11
12

13

14

15
16

[/710,017100

Terminacion requerida de la super-
ficie de montaje de la valvula

Electrénica de mando integrada

Juntas anulares idénticas para conexiones A, B,Py T
Juntas anulares idénticas para conexiones X e Y
Conexiones X e Y también estan presurizadas para
aceite de mando "interno".

Superficie de apoyo de la valvula mecanizada,

posicidn de las conexiones segun ISO 4401-07-07-0-05
Elemento filtrante reemplazable con junta,

nro. de material: R961001949

Tornillos de fijacion de la valvula
Tuercas hexagonales (sdlo para el transporte)

NuUmero de material

TN16

2x 1ISO 4762 - M6 x 60 - 10.9-flZn-240h-L
Torque de apriete M, = 12,5 Nm =10 %
4x 1SO 4762 - M10 x 60 - 10.9-flZn-240h-L
Torque de apriete M, = 58 Nm +10 %

R913000115

R913000116

Aviso: El torque de apriete de los tornillos cilindricos se refiere a la presion de servicio maxima!



RS 29620/03.12 | 4WSE3E 16

Hydraulics | Bosch Rexroth AG  13/14

Placa de lavado con posicion de las conexiones segun ISO 4401-07-07-0-05 (medidas en mm)

—l

55

65

15

23

1,6

71,5

69,9

91

50

19 101,6

140

Simbolos

P13

PTXY

I T T
LAB

Accesorios (no incluidos en el suministro)

con juntas FKM,
nro. de material
R900904218
Masa: 4,75 kg

10,5

1 Anillo seccidn rectangular 10 x 2 x 2 (L, X, Y) incluidos en
el suministro

2 Anillo seccién rectangular 22,53 x 2,30 x 2,62 (P, T, A, B)
incluidos en el suministro

3 2 tornillos cilindricos (incluidos en el suministro)
1ISO4762-M6x70-10.9flZn-240h-L
(ndmero de rozamiento 0,09 a 0,14 segun VDA 235-101)
M, = 15,5 Nm £20 %
Nro. de material R913000282

4 4 tornillos cilindricos (incluidos en el suministro)
1ISO4762-M10x70-10.9flZn-240h-L
(ndmero de rozamiento 0,09 a 0,14 segun VDA 235-101)
M, =75 Nm +20 %
Nro. de material R913000126

5 2 espigas de fijacion 3 x 8 - A2C DIN EN 28741
6 Placa de caracteristicas

Para garantizar un correcto funcionamiento de la servovalvu-
la es estrictamente necesario lavar la instalacion antes de su
puesta en marcha.

Como valor orientativo para el tiempo de lavado por instala-
cién vale:

t= Tiempo de lavado en horas
v V= Contenido del tanque en litros
t> — 5 .
Qy qy= Caudal de bombas en litros

por minuto

Al recargar mas del 10 % del volumen del tanque se debe re-
petir el proceso de lavado.

Mas adecuado que una placa de lavado es el empleo de una
valvula direccional con conexion segun ISO 4401-07-07-0-
05. Con esta valvula se pueden lavar también las conexiones
de consumidores.

con juntas FKM,
nro. de material
R900959376
(sin figura)
Masa: 4,5 kg

1 [3 P

LPBATXY

Conectores

Numero de material

Conector para servovalvula

| DIN EN 175201-804, ver catalogo 08006

R900223890 (metal)

Placas de conexion

Catalogo

TN16

45056
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Notas

Bosch Rexroth AG © Todos los derechos de Bosch Rexroth AG, también para el caso de
Hydraulics solicitudes de derechos protegidos. Nos reservamos todas las capaci-
Zum Eisengief3er 1 dades dispositivas tales como derechos de copia y de tramitacion.
97816 Lohr am Main, Germany Los datos indicados sirven sélo para describir el producto. De nuestras
Phone +49 (0) 93 52/18-0 especificaciones no puede derivarse ninguna declaracién sobre una
documentation@boschrexroth. cierta composicién o idoneidad para un cierto fin de empleo. Las
dewww.boschrexroth.de especificaciones no liberan al usuario de las propias evaluaciones y

verificaciones. Hay que tener en cuenta que nuestros productos estan
sometidos a un proceso natural de desgaste y envejecimiento.
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© Todos los derechos de Bosch Rexroth AG, también para el caso de
solicitudes de derechos protegidos. Nos reservamos todas las capaci-
dades dispositivas tales como derechos de copia y de tramitacion.

Los datos indicados sirven solo para describir el producto. De nuestras
especificaciones no puede derivarse ninguna declaracién sobre una
cierta composicion o idoneidad para un cierto fin de empleo. Las
especificaciones no liberan al usuario de las propias evaluaciones y
verificaciones. Hay que tener en cuenta que nuestros productos estan
sometidos a un proceso natural de desgaste y envejecimiento.
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