Electric Drives Linear Motion and Rex rot h
and Controls Hydraulics Assembly Technologies Pneumatics Service
Bosch Group

Valvula proporcional reductora i
de presion, precomandada

Tipo DRE(M) y DRE(M)E

Tamafio nominal 10y 25 ")

Serie 6X

Presidn de servicio maxima 315 bar

Caudal méaximo 300 I/min

Indice Caracteristicas
Contenido Pagina

— Valvula para la reduccion de una presion de servicio
— Accionamiento mediante solenoides proporcionales
- Solenoide proporcional con bobina girable y extraible

Caracteristicas
Datos para el pedido

Simbolos ;
. . — Para montaje sobre placas:
Funcionamiento, corte 4y5 posicién de las conexiones segun I1SO 5781,
Datos técnicos 6y7 placas de conexién segun catalogo RS 45062
Conexidn eléctrica, conectores 8 (pedido por separado), ver pagina 11
Electrénica de mando g - TerceraviaAaY (& 7,5mm)
Curvas caracteristicas 10y 11 — Presion de ajuste minima 2 bar para valor nominal nulo
Dimensiones 12 hasta 14 - Curva caracteristica de valor nominal-presion linearizada

— Buen comportamiento estabilizador de oscilaciones
— Valvula antirretorno entre A y B, opcional
— Seguro de presién maxima, opcional

— Tipo DRE(M)E con electronica integrada (OBE):
* baja dispersion de la curva valor nominal-presion

) Tamafio nominal 32 ver catdlogo RS 29278

Informaciones sobre repuestos suministrables:
www.boschrexroth.com/spc
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Datos para el pedido

DRE(M); DRE(M)E | RS 29276/03.11

I T
DRE —6X/ |Y| |G24 *
Sin seguro de

presion maxima = sin denom. Otros datos en
Con seguro de presion maxima =M texto explicito
Para electrénica de Material de juntas
comando externa = sin denom. M= juntas NBR
Con electrdnica integrada (OBE) =E V= juntas FKM
Tamaiio nominal 10 =10 Interfase electrénica
Tamafio nominal 25 =20 A1 = valornominal0a10V
Serie 60 hasta 69 = 6X F1 = valor nominal 4 a 20 mA
(60 hasta 69: medidas invariadas de conexion sin denom. = para DRE

y montaje) — s
- Conexion eléctrica
Rango de presion Para DRE(M):
50 bar =50 K4 = sin conector,
100 bar =100 con enchufe segin
200 bar =200 DIN EN 175301-803
315 bar =315 Conector - pedido por separado
Retorno de aceite de mando siempre externo =Y ver pagina 8
separado y descomprimido hacia tanque Para DRE(M)E:
Con valvula antirretorno entre Ay B = sin denom. K31 = sin conector,
Sin vélvula antirretorno =M con enchufe segun
DIN EN 175201-804
Conector - pedido por separado
ver pagina 8
sin denom. = version 1600 mA

Accesorios (no incluidos en el suministro)

— Comando externo para tipo DRE (sélo version estandar
G24 (solenoide 1,6 A)=:
» amplificador analdgico VT-MSPA1-11-1X/
en forma modular seguin catélogo RS 30223
« amplificador digital VT-VSPD-2
en tarjeta formato europeo segun catalogo RS 30523
 amplificador analdgico VT-VSPA1-11-1X/
en forma modular seguin catalogo RS 30100
» amplificador proporcional enchufable VT-SSPA1-1-1X
amplificador enchufable segun catalogo RS 30116
conexion M12 - 4 polos
— Conectores (ver detalles en pagina 8)
« para DRE(M)E: segun DIN EN 175301-803,
Nro. de material R901017011
« para DRE(M)E: segun DIN EN 175201-804,
Nro. de material R900021267 o R900223890

version 800 mA 2

Tension de alimentacion de
electrénica de mando
tension continua 24 V

-8 =

G24 =

) El seguro de presién maxima impide, en caso
de falla de la valvula piloto (por ej. cuando
suciedad o sobrecorriente), una sobrepresion
inadmisible a la valvula.

2) Reemplazo para serie 5X (jAtencion! amplifica-
dor externo apropiado sélo para G24 = solenoi-
de 1,6 A), ver accesorios.
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Simbolos
DRE -6X/...YM... DREM -6X/...YM. .. DRE -6X/...Y... DREM -6X/...Y...
A Y A Y A_ Y A_ Y
- .
LA 4 I [A % 4
-y Y -y | =R
N —— Bl ___if - [
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DREE -6X/...YM DREME -6X/...YM DREE -6X/...Y... DREME -6X/...Y...
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]
-y [Y< -y < ek <
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Funcionamiento, corte

DRE(M); DRE(M)E | RS 29276/03.11

Valvulas del tipo DRE(M) son valvulas reductoras de presion
precomandadas. Se utilizan para reducir una presion de servicio.

Estas valvulas se componen basicamente de una valvula de
premando (1) con solenoide proporcional (2), valvula princi-
pal (3) con kit de pistén principal (4), asi como valvula antirre-
torno (5), opcional.

Tipo DRE...

El ajuste de la presién en canal A ocurre en funcién del valor
nominal a través de solenoides proporcionales (2).

En posicién de reposo — ninguna presion en canal B — el re-
sorte (17) retiene al pistdn principal (4) en su posicion de sali-
da. La conexion del canal B hacia A esta cerrada. Con ello se
limita el salto de arranque.

La presion en canal A actua a través del agujero (6) sobre el
area (7) del piston principal. El aceite de mando proviene del
canal By fluye a través del agujero (8) hacia el regulador de
caudal constante (9), el que mantiene constante al caudal de
mando, independientemente de la caida de presién entre los
canales A y B. Desde el regulador de caudal constante (9)
fluye el aceite de mando hacia la cdmara del resorte (10), a
través de los agujeros (11) y (12) sobre el asiento de valvu-
la (13) al canal Y (14, 15, 16) y de alli al retorno.

La presion deseada en canal A se define en el amplificador
respectivo. El solenoide proporcional desplaza al cono de val-
vula (20) en direccion asiento de valvula (13) y limita la presién
en la camara del resorte (10) al valor ajustado. Si la presion en
canal A es inferior al valor nominal dado, la mayor presion en
la cdmara del resorte (10) desplaza al pistdn principal hacia la
derecha. Se abre la conexién del canal B hacia A .

Tipo DREM...-6X/...YG24K4... (con valvula antirretorno)

Al alcanzar a la presion ajustada en A, existe en el piston
principal un equilibrio de fuerzas — el mismo esta en posicion
de regulacion.

Presién en canal A « Area pistén (7) = Presion en camara del
resorte (10) « Area pistén — Fuerza resorte (17)

Si se debe reducir la presion en A en una columna de fluido
existente (por ej. piston de cilindro en tope), se dara (por ej.)
a la electrénica de mando un valor nominal menor y con ello
ajustara un valor de presion menor, el que inmediatamente
se presenta en la camara del resorte (10). La mayor presion
en A sobre el area (7) del pistén principal presiona al mismo
contra el tornillo de cierre (18) contra el tope. La conexién A
hacia B esta cerrada y A hacia Y abierta. La fuerza del re-
sorte (17) actua entonces contra la fuerza hidraulica en el
area (7) del pistdn principal. En esta posicion del pistén prin-
cipal el fluido puede pasar desde canal A sobre el canto de
mando (19) hacia Y al retorno.

Cuando la presién en A cae a la presion en la camara del re-
sorte (10) mas Ap del resorte (17), el pistdn principal cierra el
canto de mando hacia Y a los grandes agujeros de mando en
el buje.

La diferencia de presion residual de aprox. 10 bar hacia el
nuevo valor nominal en A es entonces descargada a través
del agujero de mando fino (21).

Con ello se alcanza un muy buen comportamiento estabiliza-
dor de oscilaciones sin oscilaciones a presiones inferiores.

Para retornar el flujo libremente del canal A hacia B se pue-
de, opcionalmente, montar una valvula antirretorno (5). Una
parte de ese caudal del canal A fluye entonces simultanea-
mente a través del canto de mando abierto (19) del piston
principal A hacia Y al retorno.

Tipo DREM...

Para el seguro hidraulico contra alta corriente de
mando inadmisible al solenoide proporcional, que
obligatoriamente produce en la conexién A presio-
nes excesivas, se puede, opcionalmente montar
una valvula limitadora de presion a resorte como
seguro de presion maxima (22). El seguro de pre-
sidn maxima esta preajustado, respecto al rango
de presion respectivo (tabla pagina 6).
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Funcionamiento, corte

Tipo DRE(M)E - con electrénica integrada (OBE)

Estas valvulas equivalen en su funcionamiento y construc-
cién a las tipo DRE. Sobre el solenoide proporcional se en-
cuentra adicionalmente una carcasa (23) con la electrénica
de mando.

La tension de alimentacion y de valor nominal se aplican al
enchufe (24).

En fabrica se ajusta a la curva caracteristica presion-valor
nominal a reducida dispersion.

Ver otras informaciones sobre la electronica de mando en
pagina 8.

Tipo DRE(M)E...-6X/...YG24K31...



6/16 Bosch Rexroth AG | Hydraulics DRE(M); DRE(M)E | RS 29276/03.11

Datos técnicos (jconsultenos en caso de utilizar el equipo fuera de los valores indicados!)

generales
Tamarfo nominal TN 10 25
Masa - DRE y DREM kg 4,7 6,0
- DREE y DREME kg 4.8 6,1
Posiciéon de montaje a eleccion
Rango de temperatura de almacenamiento °C |- 20 hasta + 80
Rango de temperatura - DRE(M) °C | -20 hasta + 70
ambiente - DRE(M)E °C | - 20 hasta + 50
hidraulicos (medidos con HLP46, 9, ... = 40 °C 5 °C)
Tamafo nominal TN 10 25
Presién de servicio max. —conexion Ay B bar | 315
—conexion Y separada y descomprimida al tanque
(tubo @ interno > 5 mm; longitud tuberia < 2500 mm)
Presién de ajuste max. — Nivel de presion 50 bar bar | 50
en canal A - Nivel de presién 100 bar bar | 100

- Nivel de presién 200 bar bar | 200

- Nivel de presién 315 bar bar | 315

Presién de ajuste min. en canal A para valor nominal nulo bar 2

Seguro de presion maxima calibrada en fabrica:
(calibrada fija)

- Nivel de presién 50 bar bar | a 70 bar

— Nivel de presién 100 bar bar | a 130 bar

— Nivel de presién 200 bar bar | a 230 bar

- Nivel de presién 315 bar bar | a 350 bar

Caudal maximo de la valvula principal I/min 200 | 300
Caudal de mando [/min | 0,8
Fluido hidraulico A base de aceites minerales e hidrocarburos allegados

(HL, HLP, HLPD, HLPP) segun DIN 51524 1)

Dificilmente inflamables - libres de agua (HFDU(G),
HFDU(E), HFDR) segun 1SO12922 2).4)

Dificilmente inflamables — conteniendo agua Fuchs Hydro-
therm 46M, Petrofer Ultra Safe 620) segtin 1IS012922 3).4)

Rango de temperatura del fluido hidraulico °C | -20 hasta + 80

Rango de viscosidad mm?/s | 15 hasta 380

Grado maximo admisible de ensuciamiento del fluido Clase 20/18/15 9

Clase de pureza segun ISO 4406 (c)

Histéresis % | + 3,5 de la presion de ajuste maxima ©

Exactitud de repeticion % | < = 2 de la presién de ajuste méxima ©

Linearidad % | + 2 de la presion de ajuste maxima ©

Dispersién de la curva - DRE(M) % | + 3,5 de la presion de ajuste maxima ©

valor nominal-presion, - DRE(M)E % | + 1,5 de la presion de ajuste maxima ©)

referida a la curva de histéresis, presién en aumento

Respuesta de salto 7, + T, 10 —90% ms | ~130 medida con columna de fluido a presién existente,
90 - 10% ms | ~160 1 litro en conexion A

Respuesta de salto 7, + T, 10 —90% ms | ~150 medida con columna de fluido a presién existente,
90 — 10% ms | ~150 5 litros en conexién A

Ver subindices en proxima pagina
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) Apropiado con juntas NBR- y FKM
2) Apropiado soélo con juntas FKM
3) Apropiado sélo con juntas NBR

4) Al utilizar fluidos dificilmente inflamables HFC deben consi-
derarse las siguientes limitaciones:

— presion de servicio maxima 210 bar
- temperatura de fluido maxima 60°C

— vida util esperada 30...100% en comparacién con HLP

5 En los sistemas hidraulicos se deben mantener las clases
de pureza indicadas para los componentes. Un
filtrado efectivo evita disfunciones y aumenta

simultdneamente la vida util de los componentes.

Para seleccionar los filtros ver www.boschrexroth.com/filter

6) No valido para tipos ,G24 - 8*

eléctricos »G24“ »G24-8
Corriente de solenoide minima mA <100 <100
Corriente de solenoide maxima mA 1600 £ 10 % 800 5%
Resistencia bobina valor frio 20 °C Q 55 20,6
solenoide valor caliente maximo Q 8 33
Duracién de conexion % 100 100
eléctricos, electronica integrada (OBE)
Tension de alimentacion  tensién nominal VDC | 24
valor limite inferior VDC | 21
valor limite superior VDC | 35
Consumo de corriente Al<15
Fusible necesario A | 2, lento
Entradas tension V | 0 hasta 10
corriente mA | 4 hasta 20
Salida valor real corriente mV|1mVZ2 1mA

Proteccion de la valvula segun EN 60529

IP 65 con conector montado y enclavado

Atencion!

Para una temperatura ambiente de 70°C y duracién de co-
nexion 100%, para corriente max. alcanza la bobina del sole-
noide de 800 mA temperaturas de hasta 170°C. Tocar la bobi-
na puede provocar quemaduras.
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Conexion eléctrica (medidas en mm)

DRE(M); DRE(M)E | RS 29276/03.11

DRE(M)

Conexion en enchufe

]

Conexidn en conector

hacia amplificador

53
27,5 27,5
— -
Conector (negro) segun : - —]
DIN EN 175301-803 ! —- =} —al-
Nro. de material R901017011 © : =1
. 1) !
(pedido por separado) T -
! ! Material de
30 30 junta NBR

DRE(M)E

Distribucion del enchufe Contacto Distribucion interfase ,,A1* | Distribucion interfase ,,F1*

Tensién de alimentacion A 24 VDC (u(t) =21 V hasta 35 V); /4, <15 A

B oV

Potencial de referencia valor real C referencia contacto F; 0 V referencia contacto F; 0 V

Entrada amplificador D 0 hasta 10 V; Rg = 100 kQ 4 hasta 20 mA; R = 100 Q

diferencial E potencial de referencia valor nominal

Salida de medicion F 0 hasta 1,6 V valor real (1 mV £ 1 mA)

(valor real) resistencia de carga > 10 kQ

PE conectado con solenoide y carcasa de valvula

Conectores segun DIN EN 175201-804, contacto

s de soldadura para area de conductor 0,5 hasta 1,5 mm?
91

s
o

SRS

Versién material plastico,
Nro. de material
R900021267,

(pedido por separado)
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Version metal,

Nro. de material
R900223890

(pedido por separado)
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Cable de conexion para DRE(M)E

- recomendacion 6 polos, 0,75 0 1 mm? mas
conductor de proteccion y apantallado

— conectar apantallado sélo del lado de alimentacion en PE
- longitud max. admisible 100 m

La tension de alimentacion minima en la red depende del
largo del cable de alimentacion (ver diagrama).

30 / 0,75 mm?
28 /‘
26 /

1 mm?

22

20 40 60 80 100
Longitud en m —

Tension de alimentacién min.en V —

Electrénica integrada (OBE) para tipo DRE(M)E

Funcionamiento

La electrdnica se alimenta a través de las conexiones Ay B.
El valor nominal se entrega en las conexiones D y E del am-
plificador diferencial.

La curva valor nominal-corriente del solenoide se adapta a la

véalvula a través del generador de curvas de manera de com-

pensar la no linearidad de la hidraulica y con ello se produzca
una curva linear valor nominal-presion.

El regulador de corriente regula la corriente al solenoide inde-
pendientemente de la resistencia de la bobina del solenoide.

Esquema en bloques

El nivel de potencia de la electrénica para comandar los so-
lenoides proporcionales es generado por un amplificador
Chopper con una frecuencia de pulsos de ca. 180 Hz has-
ta 400 Hz. La sefal de salida es a pulsos de ancho modula-
dos (PWM).

Para probar la corriente del solenoide se puede medir una
tension en el enchufe entre pin F(+) y pin C(-), la que se
comporta proporcionalmente a la corriente del solenoide.
1 mV corresponde a 1 mA de corriente del solenoide.

DC
DC

Potencial de referencia [C |

Amplificador
valorreal - Amplificador Generador Regulador de waopper
!D ' diferencial de curvas corriente v
Valor nominal .
i U ”ﬂ”ﬂﬂ Solenoide
Potencial de referencia FE_L U
valor nominal ! |
i [ —
Valor real rF-$—<— o
- U M
|PE;
i | Oscilador
A P |
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Curvas caracteristicas (medidas con HLP46, Uceite =40 °C £ 5 °C)

Presion en conexion A en dependencia del valor nominal (caudal = 0,8 I/min)

DRE(M) DRE(M)E

100 —S 1) 100
! val L
® B
- 80 / 1 < 80
:n:) /A/A <
5 60 ,A;A/ S 60
x A,/A ) .
S P74 5 P
3 40 v/ /74 o 40 7
S //// 5 /
5 20 A S 20 Z
2 =
o <
a o

0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Valor nominal en % — Valor nominal en % —

) Para la véalvula DRE(M) se puede compensar la dispersion
en el amplificador analdgico externo (ver tipo y catélogo
en pagina 2) con el potenciometro debilitador de valor no-
minal ,Gw". En el amplificador digital se utiliza el ajuste con
el parametro ,Limit".

La corriente de mando no debe superar entonces los valo-
res definidos segun los datos técnicos.

Para que varias valvulas puedan calibrarse a la misma cur-
va caracteristica, la presién para valor nominal 100% no
puede sobrepasar en ninguna valvula a la presion maxima
de ajuste del nivel de presioén respectivo.

Presion en canal A en dependencia del caudal g, (curvas para constante Ap)

TN10 TN25

y 315 315

> 300 T 300 ]
< 5

2 250 S 250

© 5]

< 200 << 200

g ®

c c

S 150 S 150

GCJ c

c 100 2 100

2 )

8 50 g 50

o o

0 40 80 120 160 200 0 50 100 150 200 250 300
Caudal en I/min — Caudal en I/min —

Diferencia de presion sobre la valvula antirretorno de A hacia B Diferencia de presion de B hacia A

l 25 r 25

5] ]

o o)

5 20 TN10 /' 5 2

S 15 // N2 5 15 TN10 _~ | TN25

w /
5 10 /| ,5// 5 10 - —

@ @ et

E 5 ,’/ 7 § 5 ]

s — 1 | — o

ko) e ko)

o 0 50 100 150 200 250 300 a 0 50 100 150 200 250 300

Caudal en I/min — Caudal en I/min —



RS 29276/03.11 | DRE(M); DRE(M)E Hydraulics | Bosch Rexroth AG ~ 11/16

Curvas caracteristicas (medidas con HLP46, 3, ., = 40 °C + 5 °C y amplificador VT VSPA1-11-1X, bobina 1600 mA)

Presion en conexion A en dependencia del valor nominal

Nivel de presion 50 bar Nivel de presion 100 bar
50 | 1 100 /
: / 5 %
S 40 'A ‘é 80 A
3 7 (3 A
< s < 60 o
g P P
o 20 P 40 P
) /// 2 //
C
S a
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Valor nominal en % — Valor nominal en % —
Nivel de presion 200 bar Nivel de presion 315 bar
1 200 /’ p 300
@ L o 7
Q A 74
160 o
S P c 240 yZ4
< e
- Z < 7
5 120 ~ = 180 =
5 2 g 74
8 P/ g 7
g 80 7 S 120 g
@ Y ] v
S 7 1= A
% 40 4 S W
o Va g 60—
o 7 & /
0 20 40 60 80 100
. 0 20 40 60 80 100
Valor nominal en % — Val inal en % —
Nivel de presién 200 bar (con VT-SSPA1) alornominaten 7
1 200 /
g %
160
& )4
< //
= 120
e V74
o
c 80 /
(0]
c
he) //
g P
o 7
0 20 40 60 80 100
Valor nominal en % —
Comparacion serie 5X-6X / nivel de presion 100 bar Comparacion serie 5X-6X / nivel de presion 315 bar
(con amplificador VT-VSPA1-1-1X con bobina 800 mA) (con amplificador VT-VSPA1-1-1X con bobina 800 mA)
T 100 r T 300 %
I} o’ I
= P% -g Serie 5X z
S 80 Serie 5X-_ 7 240 erie -
2 >'// < L
c_c“ 60 —- "’, / ‘_,g 180 l %/’/r
s /:';” 4 g /l::/ 7/
| -’ 7,
& 40 Pt T 120 Yo L)
S e Serie 6X 5 - Serie 6X
k%) .27 / I it /
o 20 P o 60 —
o P A o Joas 7
77 ‘/ '¢ :/
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100

Valor nominal en % — Valor nominal en % —
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Dimensiones tipo DRE(M) (medidas en mm)

3 9 E Y
[ I [fa)
o425 0\ 1N — Bobina girable libremente!
| > Anillo térico y tuerca de ma-
A terial plastico SW32 para
I fijar bobina La tuerca pue-
o
5\7 T 1 ‘P__ 1 IR de ser aflojada girando en
sentido antihorario (1 vuel-
ta). Luego puede ser girada =
196 | la bobina del solenoide a la
posicion deseada. Fijacion
< ] posterior con 5+ 1 Nm.
w1 L
T !
< 1 =
T vl
pl Y
T B E
0 D1 e i
@DAT1 e L12 12
L7 TN 10 . L6 o %) 18,8, 1,4 7 f'—F,I—'—'7Z '''''''' F
- = /o1 | Q ***********
L7 TN 25 - 8 2 gl | Yo ‘ :
, ‘
I 7 _ : B i
W} , _ 1A B| |
= ] ) i |
L - \ ! , ) |2
e — R |
S Ly . | i
o 1 Lox
= | oo 3
| ] i ﬁ A | @ 77777777777 |
Y A\ ——6 7 o 1
L10 |15 ‘ ‘
~ - 18,8, 1.4
. 9 18,8 4
3 [/710,01/100
L9 - L2|.1 > Rzmax 4
- 18 o .
— 175 - Terminacion requerida para
~ > la superficie de montaje
TN B1 B2 B3 B4 QD1 @D2H" H1 H2 H3 H4
10 85 66,7 58,8 7.9 15 21,8 171 123 58 36
25 102 79,4 73 6,4 25 34,8 185 137 64 44
TN L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 L8 L9 L10 T
10 42,9 35,8 31,8 21,5 7,2 21,5 5 116 445 59,5 2,0
25 60,3 49,2 445 20,6 11,1 39,7 12,2 116 27,3 42 2,9
TN B5 B6 L11 L12
10 84 8,65 61 9,05
25 97 8,8 78 8,85
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Dimensiones tipo DRE(M)E (medidas en mm)

3 10 1

e LR

T Bobina y electronica

I \& girable libremente!

A
Y

- Anillo tdrico y tuerca de material
S| T &—-—-—1+——-—-1H=H-+- plastico SW32 para fijar bobi-
w0y na La tuerca puede ser aflojada T
girando en sentido antihorario
19.6 | o (1 vuelta). Luego puede ser gi-
~ rada la bobina del solenoide a la
T posicion deseada. Fijacion pos-
A teriorcon 5+ 1 Nm.
m A
==
<
==
Y vy A
g D1 |
@DAT1
L7 TN 10 -— i
L7TN 25
A )4
A 13
— T . Ny C
Bl & | — =& == %
s OO o]
= max. 200
Y Y
A \{,
Y A
< 110 15|
B,
_ L9 -l L1 |
- s
175 > 0,01/100
- 241 (Conector plastico) 15 Rzmax 4
235 (Conector metalico)
Terminacién requerida para
la superficie de montaje
TN B1 B2 B3 B4 oD1 @D2H11 H1 H2 H3 H4
10 85 66,7 58,8 7,9 15 21,8 192 123 58 36
25 102 79,4 73 6,4 25 34,8 206 137 64 44
TN L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 L8 L9 L10 T1
10 42,9 35,8 31,8 21,5 7,2 21,5 5 116 445 59,5 2,0
25 60,3 49,2 445 20,6 11,1 39,7 12,2 116 27,3 42 2,9
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1 En la entrega esta esta conexion (G1/4) cerrada. Al reti-
rar el tapdn de cierre se puede también aqui descargar
al aceite de mando de retorno externa y separadamente
descomprimido hacia el tanque.

2 Espacio requerido para retirar el conector del cable
3 Placa de caracteristicas
4 Rebaje ciego
5 valvula antirretorno, opcional
6 Espiga de fijacion
7 Juntas iguales para conexiones Ay B
Juntas iguales para conexién Y y rebaje ciego (Pos.4)
8 Retorno de aceite de mando siempre externa y separa-
damente descomprimido hacia tanque, o opcionalmente
a Pos.1
9 Conector segun DIN EN175301-803
10 Electrdnica integrada (OBE), tipo DRE(M)E con enchu-
fe ,K31"
11 Conector seguin DIN EN175201-804
12 Superficie trabajada de montaje, posicion de las co-
nexiones segun
ISO 5781-06-07-0-00 (TN10)
ISO 5781-08-10-0-00 (TN25)
13 Fijacién de cable

14 Seguro de presion maxima para version DREM
y DREME

Placas de conexidn segun catalogo RS 45062 y tornillos de
fijacién deben pedirse por separado.

Placas de conexion:

Tamafo nominal 10: G 460/01 (G 3/8)
G 461/01 (G 1/2)

Tamafo nominal 25: G 412/01 (G 3/4)
G 413/01 (G 1)

Tornillos de fijacion:

4 tornillos cilndricos ISO 4762-M10x45-10.9-fIZn-240h-L
(Numero rozamiento p,,, = 0,09 hasta 0,14)

Torque de apriete M, = 59 Nm + 10%

0

4 tornillos cilndricos ISO 4762-M10x45-10.9
(Numero rozamiento p,., = 0,12 hasta 0,17)
Torque de apriete M, = 75 Nm + 10%
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Notas

Bosch Rexroth AG © Todos los derechos de Bosch Rexroth AG, también para el caso de
Hydraulics solicitudes de derechos protegidos. Nos reservamos todas las capaci-
Zum Eisengiefer 1 dades dispositivas tales como derechos de copia y de tramitacion.
97816 Lohr am Main, Germany Los datos indicados sirven solo para describir el producto. De nuestras
Teléfono+49 (0) 93 52/ 18-0 especificaciones no puede derivarse ninguna declaracién sobre una
Telefax +49 (0) 9352/ 18-23 58 cierta composicion o idoneidad para un cierto fin de empleo. Las
documentation@boschrexroth.de especificaciones no liberan al usuario de las propias evaluaciones y
www.boschrexroth.de verificaciones. Hay que tener en cuenta que nuestros productos estan

sometidos a un proceso natural de desgaste y envejecimiento.
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